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Robotter skal ogs(E v¥are soclalt
Intelligente

Thomas Bolander, DTU Compute, Danmarks Tekniske Universitet
!

Store Netvdarksdag, DTU, 7. april 2016
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Hvordan undgr vi at
fremtidens robotter
0Qg computere bliver
soclale analfabeter ?



Den hj3lpsomme husholdningsrobot
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Social intelligens og Theory of Mind (ToM)

Theory of Mind (ToM):
Evnen til at till%gge andre
viden, overbevisninger, ¢,nsker

og mEI (mEske forskellige fra

ens egne).!
|
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Theory of Mind (ToM) og Sally-Anne testen

En ToM er essentiel for
succesfuld social interaktion
hos mennesker.

ToM kan forventes tilsvarende
central rolle 1 kunstig social
intelligens.

Menneskers ToM testes ofte
med sEkaldtefalse-belief
tasks, f.eks. Sally-Anne
testen. !
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Sally-Anne test

https://www.youtube.com/watch?v=QjkTQtggLH4




Formalisering af Sally-Anne

SALLY SALLY ANNE
ANNE ANNE

SALLY

Fra min artikel:
Thomas Bolander: Seeing is BelievingNFormalising False-Belief Tasks in Dynamic
Epistemic Logic. | Outstanding Contributions to Logic, Springer 2016.



18 mEneder gammelt barn

https://www.youtube.com/watch?v=Z-eU5xZW7cU
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Barnet er ikke givet nogen instruktioner om fors¢ get pC

-Nnd.




MicrosoftOs twitter-robot Tay



